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PIEZA: EMBOLO_2
CONJUNTO: ESTACION 1 TIEMPO MEDIO: 4 HORAS
MATERIAL: PESO PESO NETO:
NYLON BRUTO:

DIMENSIONES EN BRUTO: 65 X 25 X25 mm

REALIZADO: INICIO:

OSCAR RIVERA

VERIFICADO: ACABADO:
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CORTAR PIEZA EN BRUTO 65 X30 X 30 mm

CORTARDO
10
10
HOJA DE SIERRA
SIERRA AUTOMATICA
METRO

MARCHA NORMAL

REFRENTAR CARA “A” A LIMPIO.

FRESADO
20
20
FRESA DE PLATO @#20mm
FRESADORA
PIE DE REY
MANUAL
50
800
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REFRENTAR CARA”B” A 60 mm

FRESADO
20
30

FRESA DE PLATO @#20mm
FRESADORA
PIE DE REY
MANUAL
50
800

FRESAR CARA “C” A LIMPIO.

FRESADO
20
40

FRESA DE PLATO @#80 mm
FRESADORA
PIE DE REY
MANUAL
200
800
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FRESAR CARA”F” A 20 mm

FRESADO
20
50

FRESA DE PLATO @80 mm
FRESADORA
PIE DE REY
MANUAL
200
800

FRESAR CARA “E” A LIMPIO.

FRESADO
20
60
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FRESA DE PLATO #80mm
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ROSCAR TALADROS EN CARAS “A” Y “B” AM3

ROSCADO
60
110
PORTA-MACHO
PIE DE REY
MANUAL

JUEGOS DE MACHOS M3, BANCO DE TRABAJO




